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物流倉庫では棚卸し作業という、在庫の数とそれが置かれている場所を確認し、システム上通
りに置かれているかを確認する重要な作業があります。しかし、人がひたすら数えていく従来
の方法は非効率、不正確かつ労働、時間コスト、事故リスクが高いため、結果的に十分な頻度
で行われていません。そのため、物流倉庫は在庫の誤差を抱えたままオペレーションを続け、
配送ミスなどにつながっています。本プロジェクトではこの棚卸しの課題を正確性を保ちつつ
安価に解決するため、AI x 自律飛行ドローンによる自動化を目指します。

技術的課題：
悪条件下でのバーコード認識AIの開発検証
カートンカウンティングAIの開発検証
物流倉庫環境でのドローンの自律飛行の開発検証

事業的課題：
ビジネスモデルの確立
実証実験パートナーの獲得

物流倉庫へのヒアリングを通して、人件費高騰による棚卸しの自動化及び効率化へのニーズが
あることは確認できている。

最小限の機能を要したデモ機を開発して実証実験パートナーを獲得し、現場のオペレーション
の知見を得つつプロダクトレベルの機体を開発していく
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